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Clave HT | HP | TH | Créditos| Tipo de unidad de | Caracter de unidad Modalidad

aprendizaje de la aprendizaje
3 215 8 Teodrico-Practica Obligatoria Presencial

Programas académicos en los que se imparte.
Ninguno

Prerrequisitos UA antecedente recomendada UA consecuente recomendada.
Ninguno Ninguna Ninguna

Presentacion de la unidad de aprendizaje.

En esta unidad de aprendizaje, se busca que el estudiante, analice y comprenda los principios de los Sistemas de
Control Electrénico, adquiriendo los conocimientos necesarios para tener la capacidad de disefar y construir
sistemas electrdnicos; tanto analdgicos como digitales, empleando técnicas cldsicas y modernas.

Propésito de la unidad de aprendizaje.
Introducir y proporcionar al estudiante las herramientas, técnicas y habilidades necesarias para obtener la
capacidad de disefar y construir sistemas electrdénicos.

Competencias profesionales. Contribucion de la unidad de aprendizaje al
Capacidad de abstraccién, analisis y sintesis. perfil de egreso.

Capacidad de comunicacion oral y escrita. Contribuird a la formacién de profesionistas
Habilidad en el uso de tecnologias de informaciény altamente capacitados con conocimientos y
comunicacion. habilidades sobre los Sistemas de Control
Capacidad para identificar, plantear y resolver problemas. Electrénico.

Capacidad para gestionar y formular proyectos.

ESTRUCTURA DE LA UNIDAD DE APRENDIZAJE

Contenidos Secuencia tematica

1. Sistemas continuos lineales 1.1. Concepto de convolucién
1.2. Transformada de Laplace
1.3. Funcidn de transferencia en “s”




1.4. Célculo de funciones de transferencia de sistemas reales
1.5. Andlisis de sistemas de primer y segundo orden, y de orden
superior por aproximacion a estos

2. Secuencias y sistemas discretos

2.1. Sistemas discretos y secuencias numéricas
2.2. Transformada Z

“yn

2.3. Convolucién discreta y funcién de transferencia en “z
2.4. Ecuacién en diferencias

au_n “uyn

2.5. Conversidn entre funciones de transferencia en “s” y en “z

3. Célculo de reguladores discretos

3.1. Conceptos de lazo abierto y lazo cerrado

3.2. Funcidn de transferencia en lazo cerrado

3.3. Célculo de reguladores continuos y su discretizacion
3.4. Célculo de reguladores directamente en el dominio
discreto

3.5. Lugar de las raices

3.6. Analisis de estabilidad

3.7. Reguladores tipo PID

4. Implementacién de controladores digitales

“w,n
z

4.1. Funcién de transferencia en
Conversiones.

4.2. Formato de representacién en coma fija (QX.Y).
Operaciones en coma fija.

4.3. Sincronizacién entre muestreo y regulador a frecuencia fija

y ecuacion en diferencias.

5. Interfaz entre sistemas analdgicos y digitales

5.1. Arquitecturas de conversién digital-analdgica

5.2. Arquitecturas de conversién analdgica-digital

5.3. Electrdnica de interfaz entre los dominios continuo y
discreto (analégica y digital)

CRITERIOS DE EVALUACION

Modalidad de evaluacion sugerida Marque el método empleado (X) | Porcentaje de evaluacion
Exdmenes parciales (X) 20
Examen final (X) 20
Participacidn en clase (X) 10
Circulos de estudio ()

Busqueda de informacion (X) 20
Realizacion de practica (X) 20
Resefia de lecturas selectas ()

Asistencia (X) 5
Otra (especifique): Tareas 5
Total 100
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